
 

 

 
ɇɖɜ ɇŮŰɎɟŰɖ 12 ūŮɓɟɞɡŬɟɑɞɡ ɖ ɛɖɜɘŬɑŬ ůɡɜɎɜŰɖůɖ Űɖɠ 
ůɡɜŰŬəŰɘəɐɠ ɞɛɎŭŬɠ Űɞɡ ˊŮɟɘɞŭɘəɞɨ ɛŬɠ ˊɐɟŮ ˊŬɜɖɔɡɟɘəɧ 
ɢŬɟŬəŰɐɟŬ, Ŭűɞɨ ɞɘ ůɡɜŰɎəŰŮɠ ˊɚŬɘůɘɩɗɖəŬɜ Ŭˊɧ ŰŬ ɛɏɚɖ 
Űɖɠ ŮˊɘŰɟɞˊɐɠ ɏəŭɞůɖɠ. ȱŰŬɜ ɛɘŬ ŮɡəŬɘɟɑŬ ɜŬ ůɡɕɖŰɐůɞɡɜ ɔɘŬ 
Űɖɜ ɏəŭɞůɖ əŬɘ ɜŬ ŬɜŰŬɚɚɎɝɞɡɜ ɘŭɏŮɠ ɔɘŬ ɜɏŮɠ ůŰɐɚŮɠ, 
Űɟɧˊɞɡɠ ɜŬ ˊɟɞůŮɔɔɑůɞɡɛŮ ɏɜŬ ŮɡɟɨŰŮɟɞ əɞɘɜɧ əŬɘ ɜŬ 
űŰɎůɞɡɛŮ ůŰŬ ɜɏŬ ŰɛɐɛŬŰŬ əŬɘ ůŰɘɠ ˊɧɚŮɘɠ Űɞɡ ɄŬɜŮˊɘůŰɖɛɑɞɡ 
ɛŬɠ.  
ɆŰɞ Űɏɚɞɠ Űɖɠ Ůəŭɐɚɤůɖɠ əɧɣŬɛŮ Űɖɜ ˊɑŰŬ Űɞɡ @UP  əŬɘ 
ŬɜŰŬɚɚɎɝŬɛŮ Ůɡɢɏɠ ɔɘŬ Űɞɜ əŬɘɜɞɨɟɔɘɞ ɢɟɧɜɞ. ɇɡɢŮɟɐ ɐŰŬɜ ɖ 
ɔɟŬɛɛŬŰɏŬɠ ɛŬɠ ə. ūɘɚɘɩ ȸɞɔɘŬɜŰɕɐ. 

   

 

ǰȄȐȈȎȃȈȉǽ ǚȉȃȎȒȆ ȓȎȔ 
 ǰȀȌȄȏȈȒȓȆȋǾȎȔ ǰȀȓȐȝȌ 

ɇ 
ɖɜ 1ɖ əŬɘ 4ɖ ɗɏůɖ ůŰɖɜ əŬŰɖɔɞɟɑŬ Line Following 
Enhanc3d Űɞɡ ŭɘŬɔɤɜɘůɛɞɨ Robotic Arena əŬŰɏəŰɖůŮ ɖ 
ȿɏůɢɖ ɅɞɛˊɞŰɘəɐɠ Űɞɡ ɄŬɜŮˊɘůŰɖɛɑɞɡ ɄŬŰɟɩɜ ɛŮ Űo 

ɟɞɛˊɧŰ "Dromeas X". Ⱥˊɑůɖɠ, ůŰɞɜ ɑŭɘɞ ŭɘŬɔɤɜɘůɛɧ əŬŰɏəŰɖůŮ 
Űɖɜ 3ɖ ɗɏůɖ ůŰɖɜ əŬŰɖɔɞɟɑŬ Line Following Drag əŬɘ Űɖɜ 4ɖ ɗɏůɖ 
ůŰɖɜ əŬŰɖɔɞɟɑŬ Line Following Turbo, ɛŮ Űɞ ɟɞɛˊɧŰ 
"enorasisXdromeas". Ƀ ŭɘŬɔɤɜɘůɛɧɠ Robotic Arena ŮɑɜŬɘ ɏɜŬɠ 
ŭɘŮɗɜɐɠ ŭɘŬɔɤɜɘůɛɧɠ ɅɞɛˊɞŰɘəɐɠ, ɞ ɞˊɞɑɞɠ ŭɘŮɝɐɢɗɖ ɔɘŬ 
12ɖ ůɡɜŮɢɧɛŮɜɖ ɢɟɞɜɘɎ ůŰɞ ȸɟɧŰůɚŬɓ Űɖɠ ɄɞɚɤɜɑŬɠ, ůŰɘɠ 25 
ȽŬɜɞɡŬɟɑɞɡ 2020. ūɏŰɞɠ ůɡɔəɏɜŰɟɤůŮ 406 ůɡɛɛŮŰɏɢɞɜŰŮɠ Ŭˊɧ 
12 ɢɩɟŮɠ Űɖɠ Ⱥɡɟɩˊɖɠ, Űɖɠ ȿŬŰɘɜɘəɐɠ ȷɛŮɟɘəɐɠ əŬɘ Űɖɠ ȷůɑŬɠ. 

ɇɞ ɟɞɛˊɧŰ "enorasisXdromeas" ŮɑɜŬɘ ɏɜŬ əŬɘɜɞŰɧɛɞ ŰŮɢɜɞɚɞɔɘəɧ 
ŬˊɞŰɏɚŮůɛŬ Űɖɠ ůɡɜŮɟɔŬůɑŬɠ Űɖɠ ȿɏůɢɖɠ ɅɞɛˊɞŰɘəɐɠ Űɞɡ 

ɄŬɜŮˊɘůŰɖɛɑɞɡ ɄŬŰɟɩɜ ɛŮ Űɞ Robotics Lab Űɞɡ ɄŬɜŮˊɘůŰɖɛɑɞɡ 
ɁŮɎˊɞɚɘɠ ɄɎűɞɡ ůŰɖɜ Ⱦɨˊɟɞ. ȼ Ůɜ ɚɧɔɤ ůɡɜŮɟɔŬůɑŬ, ˊɞɡ 
ɝŮəɑɜɖůŮ Űɞɜ ȹŮəɏɛɓɟɘɞ Űɞɡ 2019, ŬˊɞŰŮɚŮɑ ɛɑŬ Ŭˊɧ Űɘɠ 
ůŰɟŬŰɖɔɘəɏɠ ŭɟɎůŮɘɠ ŮɝɤůŰɟɏűŮɘŬɠ Űɖɠ ȿɏůɢɖɠ ɅɞɛˊɞŰɘəɐɠ, ɛŮ 
ůəɞˊɧ Űɘɠ ŭɘŮˊɘůŰɖɛɞɜɘəɏɠ ŭɘŬəɟŬŰɘəɏɠ ůɡɜŮɟɔŬůɑŮɠ əŬɘ Űɖ 
ŭɘɎɢɡůɖ Űɖɠ ŰŮɢɜɞɔɜɤůɑŬɠ ůŮ ŭɘŮɗɜɏɠ ŮˊɑˊŮŭɞ. ɆŰɞɜ 
ŭɘŬɔɤɜɘůɛɧ, ɏɔɘɜŮ ɖ ˊɟɩŰɖ, ˊɞɚɚɎ ɡˊɞůɢɧɛŮɜɖ, ŭɖɛɧůɘŬ 
ŮɛűɎɜɘůɖ Űɞɡ ɟɞɛˊɧŰ "enorasisXdromeas", ɛɏůŬ Ŭˊɧ Űɞ ɞˊɞɑɞ 
ŮˊɘɢŮɘɟŮɑŰŬɘ ɖ ŰŮɢɜɞɚɞɔɘəɐ ɩůɛɤůɖ ŭɘŬűɞɟŮŰɘəɩɜ ɛŮɗɧŭɤɜ 
Ůɚɏɔɢɞɡ ɟɞɛˊɧŰ, ɛŮ ůəɞˊɧ ɜŬ əŬŰŬůəŮɡŬůŰŮɑ ɏɜŬ Ŭˊɧ ŰŬ ˊɘɞ 
ɔɟɐɔɞɟŬ ɟɞɛˊɧŰ ůŰɞɜ əɧůɛɞ.  

ǲŬȂȇȕůȉȆŬ ɸȍȒŰȆǼ ȇŬȆ ŮɸȆŰȏȐǿŮȎ Ŭɸȕ ŰȄ ǭǽůȐȄ 

ǳȌȉɸȌŰȆȇǾȎ ŰȌȏ ǲŬȊŮɸȆůŰȄȉǿȌȏ ǲŬŰȍȗȊ 

ɆɡɜɏɢŮɘŬ ůŰɖ ůŮɚɑŭŬ 2> 

ɆɡɜɏɢŮɘŬ ůŰɖ ůŮɚɑŭŬ 2> 

Ǫ ɸȍȒŰȌȐȍȌȊȆǼŰȆȇȄ 

ɸǿŰŬ ŰȌȏ @UP 

  

 ЂМБЋДБбМНИЗ ЉИб МЏ ЛНЕЫЕМЏЛЏ, Џ ЛНЕМЉВМБВЭ ЗДЫЌЉ ВЉБ МЉ 
ДЬГЏ МЏК ЍИБМЙЗИЭК ЬВЌЗЛЏК МЗН @UP 

ϱИб ЌЍЖБЫ: ϽЮВЗК ϱЕЉМЗГБСМЫВЏК, ϱГЬЖЏК ϴЙЗЛбИЗН-
ГЗК, ϳБЫЕЕЏК ЃЛЍЕЍДИЭК, ϼБПЫГЏК ЃЍЙЍЎЫВЏК ЉИб МЏ 
ϻЬЛПЏ ЁЗДИЗМБВЭК МЗН ЀЉЕЍИБЛМЏДЮЗН ЀЉМЙеЕ ВЉБ 
ϳБЫЕЕЗК ϵГЍНАЍЙЮЗН ЉИб МЗ  Robotics Lab МЗН ЀЉЕЍИБ-
ЛМЏДЮЗН ϽЍЫИЗГБК ЀЫОЗН, ИЗН ЉЕЬИМНЖЉЕ ЉИб ВЗБЕЗг 
МЗ ЙЗДИбМ "enorasisXdromeas".  

https://www.roboticarena.pl/en/
https://www.roboticarena.pl/en/
https://www.facebook.com/Polymechanon/
https://www.facebook.com/roboticsIab/
https://www.nup.ac.cy/gr/
https://www.nup.ac.cy/gr/


 

 

Ⱥˊɑůɖɠ, ɖ ȿɏůɢɖ ɅɞɛˊɞŰɘəɐɠ, ůŰɞ ˊɚŬɑůɘɞ Űɖɠ ɛŮŰɎŭɞůɖɠ Űɖɠ 

ɔɜɩůɖɠ ˊɟɞɠ Űɞ Ůɡɟɨ əɞɘɜɧ, ŭɘŬɗɏŰŮɘ ŮɚŮɨɗŮɟŬ ŮˊɘɚŮɔɛɏɜŬ 

ŰɛɐɛŬŰŬ (https://gitlab.com/robotics_club/Dromeas) Űɖɠ 

ŰŮɢɜɞɔɜɤůɑŬɠ əŬɘ ŮɛˊŮɘɟɑŬɠ, ˊɞɡ ɏɢŮɘ ŬɜŬˊŰɨɝŮɘ ŰŬ ŰŮɚŮɡŰŬɑŬ 

ɢɟɧɜɘŬ ůŰɖɜ əŬŰŬůəŮɡɐ ɟɞɛˊɧŰ, ɞɨŰɤɠ ɩůŰŮ ɜŬ ɛˊɞɟŮɑ əɎˊɞɘɞɠ 

ɜŬ əŬŰŬůəŮɡɎůŮɘ əŬɘ ɜŬ ˊɟɞɔɟŬɛɛŬŰɑůŮɘ ɏɜŬ ɟɞɛˊɧŰ 

Ŭəɞɚɞɨɗɖůɖɠ ɔɟŬɛɛɐɠ (Line Following Robot). 

 
ɆŰɖɜ ɞɛɎŭŬ ˊɞɡ ŮɟɔɎůŰɖəŮ ůŰŬ ůɡɔəŮəɟɘɛɏɜŬ ɟɞɛˊɧŰ, 
ůɡɛɛŮŰŮɑɢŬɜ ɞɘ ˊŬɟŬəɎŰɤ űɞɘŰɖŰɏɠ Űɞɡ ɄŬɜŮˊɘůŰɖɛɑɞɡ ɄŬŰɟɩɜ 
əŬɘ ɛɏɚɖ Űɖɠ ŮəˊɟɞůɩˊɖůŬɜ Űɖ ȿɏůɢɖ ɅɞɛˊɞŰɘəɐɠ ůŰɞɜ 
ŭɘŬɔɤɜɘůɛɧ: 
 
§ ȷɚɏɝɖɠ ȹɟɞůɧˊɞɡɚɞɠ ï űɞɘŰ. ȼɚŮəŰɟɞɚɧɔɤɜ ɀɖɢ. 

§ ȷɟɘůŰŮɑŭɖɠ ȷɜŭɟɞɡŰůɧˊɞɡɚɞɠ ï űɞɘŰ. ɀɖɢŬɜɘəɩɜ ȼ/Ɉ 

§ ȹɖɛɐŰɟɖɠ ɇɕɞɡɓŮɚɏəɖɠ ï űɞɘŰ. ɀɖɢŬɜɞɚɧɔɤɜ & 
ȷŮɟɞɜŬɡˊɖɔɩɜ ɀɖɢ. 

§ Ⱥɡɗɨɛɖɠ ȾɤůŰɐɠ ï űɞɘŰ. ɀɖɢŬɜɘəɩɜ ȼ/Ɉ 

§ ȽɎəɤɓɞɠ Ʉɞɨɚɖɠ ï űɞɘŰ. ɀɖɢŬɜɘəɩɜ ȼ/Ɉ 

§ ȽɤɎɜɜɖɠ ɇůɘəɏɚɖɠ ï űɞɘŰ. ɀɖɢŬɜɘəɩɜ ȼ/Ɉ 

§ ȾɤɜůŰŬɜŰɑɜɞɠ ɇɘɛˊɘɚɐɠ ï űɞɘŰ. ɀɖɢŬɜɘəɩɜ ȼ/Ɉ 

§ ɀɘɢɎɚɖɠ ɇŮɟŮɕɎəɖɠ ï űɞɘŰ. ɀɖɢŬɜɘəɩɜ ȼ/Ɉ 

§ ɀɘɢɎɚɖɠ ũŬɚŬɜɎəɖɠ ï űɞɘŰ. ɀɖɢŬɜɞɚɧɔɤɜ & 
ȷŮɟɞɜŬɡˊɖɔɩɜ ɀɖɢ. 

§ Ɂɑəɞɠ ɁɘəɞɚɎɞɡ ï űɞɘŰ. ɀɖɢŬɜɘəɩɜ ȼ/Ɉ 

§ Ɂɑəɞɠ ȷɜŬŰɞɚɘɤŰɎəɖɠ ï Ɉˊɞɣ. ȹɘŭɎəŰɞɟŬɠ 
ȼɚŮəŰɟɞɚɧɔɤɜ ɀɖɢ. 

§ ɄŬɜŬɔɘɩŰɖɠ ȾŬɓŬŭɑŬɠ ï űɞɘŰ. ɀɖɢŬɜɘəɩɜ ȼ/Ɉ 
  
ȼ ɞɛɎŭŬ ɚŮɘŰɞɨɟɔɖůŮ ɡˊɧ Űɖɜ əŬɗɞŭɐɔɖůɖ Űɤɜ: 
 
§ ȽɤɎɜɜɖ ɇůŮɜŮɛˊɐ - űɞɘŰ. ɀɖɢŬɜɘəɩɜ ȼ/Ɉ 

§ ɀɎɟɘɞ ȾɤɜůŰŬɜŰɎəɞ - űɞɘŰ. ɀɖɢŬɜɞɚɧɔɤɜ & 
ȷŮɟɞɜŬɡˊɖɔɩɜ ɀɖɢ. 

  
 
 
 

 
 
 

 
 

ȹɟ. ɄŬɜŬɔɘɩŰɖɠ Ɂ. ȾɞɡůŰɞɡɛˊɎɟŭɖɠ 
ɀɖɢŬɜɞɚɧɔɞɠ ɀɖɢŬɜɘəɧɠ, ɀɖɢŬɜɘəɧɠ ȰɟŮɡɜŬɠ & ȷɜɎˊŰɡɝɖɠ, 

Ⱥ.ȹȽ.Ʉ. 
 

ȺˊɘɛɏɚŮɘŬ Ɏɟɗɟɞɡ: ɆəɏɜŰɕɞɡ ȹɏůˊɞɘɜŬ 
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<ɆɡɜɏɢŮɘŬ Ŭˊɧ Űɖ ůŮɚɑŭŬ 1 

ПЙЭЛЏ ИЙЫЛБ-

ЃЗ ЙЗДИбМ "enorasisXdromeas" МЗ ВЉБЕЗМбДЗ 
МЍПЕЗГЗЋБВб ЉИЗМЬГЍЛДЉ МЏК ЛНЕЍЙЋЉЛЮЉК МСЕ ЌгЗ 
ЗДЫЌСЕ. 

Ǳ ǬȗůŰŬȎ ũŬȈȆȗŰȄȎ ȁȍŬȁŮȖŮŰŬȆ Ŭɸȕ ŰȄȊ ǥȇŬŭȄȉǿŬ ǥȅȄȊȗȊ 

Ƀ 
 əŬɗɖɔɖŰɐɠ Űɞɡ ɇɛɐɛŬŰɞɠ ɉɖɛɘəɩɜ ɀɖɢŬɜɘəɩɜ 
ȾɩůŰŬɠ ũŬɚɘɩŰɖɠ ŮɑɜŬɘ ɞ ŬˊɞŭɏəŰɖɠ Űɞɡ 
ȷɟɘůŰŮɑɞɡ Űɖɠ ȷəŬŭɖɛɑŬɠ ȷɗɖɜɩɜ ůŰɘɠ ɉɖɛɘəɏɠ 

ȺˊɘůŰɐɛŮɠ ɔɘŬ Űɞ 2020. ȼ Ŭˊɞɜɞɛɐ ɗŬ ɔɑɜŮɘ ůŰɖɜ 
ˊŬɜɖɔɡɟɘəɐ ůɡɜŮŭɟɑŬ Űɖɠ ȷəŬŭɖɛɑŬɠ ȷɗɖɜɩɜ Űɞɜ 
ɀɎɟŰɘɞ Űɞɡ 2020.  
 
Ƀ ə. ũŬɚɘɩŰɖɠ, ŭɘŮɗɜɞɨɠ űɐɛɖɠ ŮɟŮɡɜɖŰɐɠ ůŰɖɜ ˊŮɟɘɞɢɐ 
Űɖɠ ɁŬɜɞŰŮɢɜɞɚɞɔɑŬɠ əŬɘ ɘŭɘŬɑŰŮɟŬ Űɞɡ ũɟŬűŮɜɑɞɡ, ŮɑɜŬɘ 
Ⱥɗɜɘəɧɠ Ⱥəˊɟɧůɤˊɞɠ ůŰɖɜ ȺˊɘŰɟɞˊɐ 
ñɁŬɜɞŰŮɢɜɞɚɞɔɑŮɠ, ɄɟɞɖɔɛɏɜŬ ɈɚɘəɎ, ȸɘɞŰŮɢɜɞɚɞɔɑŬ əŬɘ 
ȷɜŬɓɎɗɛɘůɖ Űɖɠ ɄŬɟŬɔɤɔɘəɐɠ ȹɘŬŭɘəŬůɑŬɠ ůŰɖ 
ȸɘɞɛɖɢŬɜɑŬò ɔɘŬ Űɞ ɄɟɧɔɟŬɛɛŬ ɄɚŬɑůɘɞ Horizon 2020 
Űɖɠ ȺɡɟɤˊŬɥəɐɠ Ȱɜɤůɖɠ, əŬɘ Ůɗɜɘəɧɠ Ůəˊɟɧůɤˊɞɠ ůŰɞ 
Graphene Flagship (2013-2023). ȺɑɜŬɘ ȽŭɟɡŰɘəɧ ɛɏɚɞɠ 
əŬɘ ŮˊɘəŮűŬɚɐɠ Űɞɡ FORTH Graphene Centre, ˊɞɡ ŮɑɜŬɘ 
Űɞ ɛɞɜŬŭɘəɧ əɏɜŰɟɞ ũɟŬűŮɜɑɞɡ ůŰɖɜ ȺɚɚɎŭŬ. ɀɏɚɞɠ Űɞɡ 
Editorial Board Űɞɡ ˊŮɟɘɞŭɘəɞɨ Scientific Reports 
(Nature) ɔɘŬ Űɖɜ ŮˊɘůŰɖɛɞɜɘəɐ ˊŮɟɘɞɢɐ Physical 
Chemistry Ŭˊɧ Űɞ 2015. Chief Editor Űɞɡ ˊŮɟɘɞŭɘəɞɨ 
Graphene Technology (Springer) əɚˊ.  
 
Ƀ ˊɟɧŮŭɟɞɠ Űɞɡ ɇɛɐɛŬŰɞɠ ɉɖɛɘəɩɜ ɀɖɢŬɜɘəɩɜ 
əŬɗɖɔɖŰɐɠ ȹɖɛɐŰɟɖɠ ȸŬɔŮɜɎɠ ɏəŬɜŮ ˊɟɧůűŬŰŬ Űɖ 
ůɢŮŰɘəɐ ŬɜŬəɞɑɜɤůɖ, ŰɞɜɑɕɞɜŰŬɠ Űɖ ůɖɛŬůɑŬ Űɖɠ 
ɓɟɎɓŮɡůɖɠ ɔɘŬ Űɞ ɇɛɐɛŬ əŬɘ Űɞ ɄŬɜŮˊɘůŰɐɛɘɞ ɄŬŰɟɩɜ.  

https://gitlab.com/robotics_club/Dromeas

